I. WSTEP
Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbior u Robot

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru Robét, polegajacych na
zagospodarowaniu terenu w ramach programu edukacji przyrodniczo - ekologicznej "PRZYRODA W CZTERECH
PORACH ROKU" przy Szkole Podstawowej nr 53 w Szczecinie.

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

Zamowienie obejmuje wykonanie nastepujacych robot :

¢ wycinke drzew i krzewow,

e 0czyszczenie i przygotowanie terenu ,

« wykonanie nawierzchni $ciezek i placéw,

¢ montaz urzgdzen edukacyjnych(stelaze drewniane zadaszone i niezadaszone z planszami
dydaktycznymi, gra dydaktyczna na drewnianym stelazu ,,Co to?” ,Kto to?”, budka meteorologiczna z
wyposazeniem, zegar stoneczny poziomy na postumencie) ,

¢ montaz elementéw matej architektury (ogrodzenie metalowe panelowe, maty wiklinowe, altana z drewna
+Zielona szkota”, tawo stoty z drewna)

e zalozenie trawnika

¢ nasadzenie roslin

« wylozenie wtékniny i zakorowanie roslin.

1) Roboty w zakresie karczowania drzew i krzewow

1. 1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z

karczowaniem drzew i krzewéw.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie

robot zwigzanych z karczowaniem drzew i krzewow przeznaczonego pod ogrédek edukacyjny.
1.3.1. Usuniecie drzew i karczowanie pni kolidujacych z inwestycjg

1.3.2 Usuniecie karp po ww. wycince



1.3.3 Wycinka krzewéw

1.3.4 Uprzatniecie terenu po wycince.

1.4. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé

z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

1.6. Sprzet

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzewdw z terenu przeznaczonego pod ogrédek edukacyjny moga by¢

wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.7. Wykonanie robot

1.7.1. Usuniecie drzew i karczowanie pni kolidujgcych z inwestycjg

1. Usuniecie drzew przewidzianych w Dokumentacji Projektowej do usuniecia z doktadnym usunieciem
korzeni

Pociecie drewna na mniejsze kawalki i ztozenie w pryzme

Usuniecie karp po wycince

Usuniecie krzewow

Uprzatniecie terenu po wycince (drobne galezie, korzenie, kora)

Wywiezienie karpiny i odpadéw po wycince poza Teren Budowy na wyznaczone miejsce

N o g s~ wDd

Doty po wykarczowanych pniach wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy nasypéw i zageszczone.

1.8. Transport

Karpina i gatezie moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. W czasie trwania transportu Wykonawca
powinien zabezpieczyé tadunki przed mozliwoscig przesuwania sie. Pozyskanie, zorganizowanie miejsca
sktadowania oraz wywéz i utylizacja materiatbw pochodzacych z wycinki drzew, krzewéw a takze zwigzane z tym

formalnosci prawne, techniczne i finansowe nalezg do obowigzkéw wykonawcy robét.

1.9. Kontrola jako $ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem

zastosowanych materiatéw i dokltadnosci wykonania.

1.10. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:

- sztuki (szt.) wycietych drzew wraz z wykarczowaniem pni,

- sztuki (szt.) wyciagnietych karpin ,



- metr kwadratowy (m2) wycietych krzakow.

1.11. Odbidr rob6t

Odbioru rob6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robét zgodnie z umows .

1.12. Podstawa ptatno $ci

Roboty rozliczane ryczattowo .

2) Roboty w zakresie oczyszczania i przygotowania terenu

2.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z

oczyszczeniem i przygotowaniem terenu przeznaczonego pod ogrédek edukacyjny .

2.2. Zakres stosowania ST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robot obj etych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie robét zwigzanych z oczyszczeniem i przygotowaniem terenu przeznaczonego pod ogrodek

edukacyjny.

2.3.1. Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu)

2.3.2. Wywoéz ziemi samochodami samowytadowczymi

2.3.3. Rozscielenie ziemi urodzajnej pod trawnik i rabaty - warstwa 10cm
2.3.4. Rozebranie muréw z kamienia na dtugosci 4m od budynku szkoty

2.3.5. Wywiezienie samochodami skrzyniowymi gruzu

2.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

2.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z SIWZ i poleceniami

Zamawiajgcego.

2.6. Sprzet

Roboty zwigzane z oczyszczeniem i przygotowaniem terenu przeznaczonego pod ogrédek edukacyjny mogag by¢

wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.



2.7. Wykonanie robot

2.7.1. Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) i nawiezienie ziemi pod trawnik i rabaty

Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci do 5 cm za pomoca spycharek
2. Wywo0z ziemi samochodami samowytadowczymi

Rozscielenie ziemi urodzajnej pod trawnik i rabaty - warstwa 10cm

3.1 Materiat
Gleba zyzna - czarnoziem, wolna od zanieczyszczen odpadkami budowlanymi lub metalami ciezkimi, bez kamieni
i z6ttawych bryt gliny.
3.2 Sprzet
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.

3.3 Transport
Ziemie mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi materiatami. Nalezy go umiesci¢ réwnomiernie na calej

powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

2.4 Wykonanie robét

Powierzchnie przeznaczone pod trawnik i rabaty wysypaé rownomierng warstwa grubosci ok.10cm ziemi.
2.7.2. Rozebranie muréw z kamienia

1. Rozebranie muréw z kamienia na dtugosci 4m od budynku szkoty

2. Wywiezienie samochodami skrzyniowymi gruzu

2.8. Kontrola jako $ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem zastosowanych materiatow i

doktadnosci wykonania.

2.9. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:
llo$¢ usunietej i wywiezionej ziemi — m?®
llo$¢ nawiezionej ziemi — m®

llo$¢ rozebranego i wywiezionego gruzu z murka — m?

2.10. Odbiér robét

Odbioru rob6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robét zgodnie z umows .

2.11. Podstawa ptatno $ci

Roboty rozliczane ryczattowo .

3) Roboty w zakresie wykonania nawierzchni  $ciezek i placéw



3.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni $ciezek i placow na terenie przeznaczonym pod ogrédek edukacyjny .

3.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 3.3.

3.3. Zakres robot obj etych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace

na celu wykonanie robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni $ciezek i placéw na terenie przeznaczonym pod
ogrédek edukacyjny.

3.3.1. Sciezki z nawierzchni utwardzonej, biologicznie czynnej typu HanseGrand z obrzezem z kostki granitowej
3.3.2. Obrzeza z kostki granitowej

3.3.3. Utozenie betonowych podktadéw kolejowych

3.3.4. Nawierzchnie zwirowe

3.3.5. Nawierzchnie grysowe

3.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

3.5. Ogdblne wymagania dotycz ace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z SIWZ i poleceniami

Zamawiajgcego.

3.6. Sprzet
Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni $ciezek i placow na terenie przeznaczonym pod ogrédek

edukacyjny moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

3.7. Wykonanie robot

3.7.1. Wykonanie $ciezek z nawierzchni utwardzonej, biologicznie czynnej typu HanseGrand z obrzezem z kostki

granitowej.

1.Zebrac¢ i usuna¢ wierzchnig warstwe gruntu

2. Utworzy¢ warstwe wigzaca z piasku az do poziomu powierzchni podtoza z profilem poprzecznym/profilem
dachu spadek 2%, EV2 > 45 MN/m2

3. Dostarczy¢ duzg kostke z naturalnego kamienia o wymiarach ok. 14x17 cm i potozy¢ w dwurzedowym
wigzaniu wozéwkowym. Wytworzy¢ betonowy wspornik grzbietu C12/15 (B15) do 5 cm pod krawedzig gérng
kamienia brukowego, o szerokosci 10cm. Wytworzy¢ podktad betonowy C12/15 (B15) o grubosci 10 cm.



4. Dostarczyé¢, potozy¢ i zagesci¢ warstwe nosng tluczniowg 0/32 mm d= 12 cm StB 95 EV2 >80 MN/m2

5. Dostarczy¢ HanseMineral® wedtug normy DIN 18035-5 i potozy¢ na grubos$¢ 5 cm zgodnie z profilem.

Powierzchnie zagesci¢ dynamicznie przy pomocy odpowiedniego urzadzenia .

6. Dostarczy¢ HanseGrand® Kolor bezowo-ztoty wedtug normy DIN 18035-5 i potozy¢ na grubos¢ 3 cm zgodnie

z profilem. Zwalcowa¢ powierzchnie przy pomocy odpowiedniego urzadzenia (bez wibraciji).
7. Obszar przy krawedzi napetni¢ wierzchnig warstwe gruntu, opracowacé, obsia¢ i zwalcowac.
3.7.2. Wykonanie obrzezy z kostki granitowej

1. Granitowe obrzeza nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu cementowo — piaskowym w miejscu zgodnym z

dokumentacjg projektowa.

2. Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna byé obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem

przepuszczalnym, starannie ubitym.

3. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1cm. Nalezy wypelni¢ je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowag w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg byé wypetnione catkowicie na petng
gtebokosé.

4. Kostka do utozenia obrzezy w kolorze szarym o wymiarach 10x6¢cm

3.7.3. Utozenie betonowych podktadéw kolejowych

1. Podloze pod utozenie betonowych podktadéw kolejowych stanowi podsypka cementowo — piaskowa.
Grubosé podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 5cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda,

zageszczona i wyprofilowana.

2. Spoiny pomiedzy podktadami powinny by¢ zasypane grysem na peitng grubosé podktadu lub ziemig z

nasionami trawy ( w przypadku podktadéw uktadanych na trawniku).
3. Betonowe podktady kolejowe w kolorze brazowym o wym. 60x25x4cm
3.7.4. Nawierzchnie zwirowe

1. Nawierzchnie zwirowe powinny byé wykonane na ubitym i wyprofilowanym gruncie piaszczystym grubosci 5

cm,
2. Warstwa zwiru grubosci 6cm.
3. Zwir plukany, frakcja 8-16mm
3.7.5. Nawierzchnie grysowe

1. Nawierzchnie grysowe powinny by¢ wykonane na ubitym i wyprofilowanym gruncie piaszczystym grubosci 5
cm

2. Nawierzchnie grysowe stanowig wypetnienie przestrzeni pomiedzy podktadami kolejowymi



3. Grys biata marianna, frakcja 10-16mm

3.8. Transport

Kostka granitowa i betonowe podktady kolejowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

Piasek, cement, grys, zwir, ttuczen i nawierzchnie HanseGrand mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu
w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem lub zawilgoceniem.

Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢

przed spadaniem lub przesuwaniem.

3.9. Kontrola jako $ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SIWZ pod wzgledem zastosowanych materiatow i

doktadnosci wykonania.

3.10. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:

- sztuka (szt.) utozonego podkiadu kolejowego,

- metr biezacy (mb) wytozonego obrzeza z kostki granitowej,
- metr kwadratowy (m2) nawierzchni HanseGrand,

- metr kwadratowy (m2) nawierzchni zwirowej,

- metr kwadratowy (m2) nawierzchni grysowe;.

3.11. Odbiér robét

Odbioru robét dokonuije sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania rob6t zgodnie z umows .

3.12. Podstawa ptatno $ci

Roboty rozliczane ryczattowo .

4) Roboty w zakresie monta zu urz gdzen edukacyjnych

4.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji urzadzen edukacyjnych.

4.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 4.3.



4.3. Zakres robot obj etych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robot zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji urzadzen edukacyjnych na terenie ogrédka

edukacyjnego.

4.3.1 Montaz urzadzen edukacyjnych

4.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

4.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z SIWZ i poleceniami

Zamawiajgcego .

4.6. Urzadzenia edukacyjne

1. Stelaze drewniane zadaszone (oprawa krzyzakowa, 2 stupy nosne, 2 odbojniki, 1 poprzeczka, petne plecy
ptyta OSB, daszek jednospadowy typu ,e”) i niezadaszone (oprawa krzyzakowa, 2 stupy nosne, 2 odbojniki, 2
poprzeczki, petne plecy ptyta OSB) z planszami dydaktycznymi - wyr6b gotowy, fabrycznie wykonczony.

2 Gradydaktyczna na drewnianym stelazu ,,Co to?” ,Kto to?” - wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony.

3 Budka meteorologiczna z wyposazeniem (sktad: 1.Podstawa pod montaz budki, 2. Schodki do budki, 3.
Wiatromierz Wilde'a , 4. Maszt drewniany, 5. Deszczomierz, 6. Stupek do deszczomierza) - wyréb
gotowy, fabrycznie wykonczony.

4  Zegar stoneczny poziomy na postumencie (sktada sie z ptyty granitowej z wygrawerowanym zegarem i
postumentu) — zegar wymaga zamaéwienia, wykonywany na indywidualne zamowienie, postument - wyréb
gotowy, fabrycznie wykonczony.

4.7. Sprzet

Roboty zwigzane montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji mogg by¢é wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
4.8. Transport

Materiaty na budowe placu zabaw powinny byé przewozone odpowiednimi srodkami

transportu, zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

4.9. Wykonanie robét

4.9.1. Zamontowanie elementéw urz gdzen edukacyjnych



Montaz — wykopanie dotkéw pod fundamenty punktowe, wylanie fundamentéw, rozplantowanie nadmiaru ziemi i

osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

4.10. Kontrola jako $ci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z umowg pod wzgledem

zastosowanych materiatéw i dokltadnosci wykonania.

4.11. Obmiar robo6t

Jednostkami obmiaru sa:

Elementy urzadzen edukacyjnych — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzeh

4.12. Odbioér robot

Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania rob6t z SIWZ i umowa.

4.13. Podstawa ptatno $ci

Roboty rozliczane ryczattowo .

5) Roboty w zakresie monta zu maiej architektury

5.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaciji technicznej sa wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji elementéw matej architektury
5.2. Zakres stosowania ST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 5.3.

5.3. Zakres robét obj etych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robot zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji elementéw matej architektury na terenie

ogrodka edukacyjnego.

5.3.1 Monta z elementéw matej architektury

5.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

5.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z SIWZ i poleceniami

Zamawiajgcego .



5.6. Elementy matej architektury

1. Altana z drewna sosnowego — wymaga zamowienia, wykonywana na indywidualne zamowienie.
2. tawo stoly z drewna sosnowego - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony.
3. Przesta ogrodzeniowe, furtka, stupki, obejmy montazowe - wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony.
4. Maty wiklinowe 1,2x5m - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony

5.7. Sprzet

Roboty zwigzane montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji mogg by¢ wykonywane recznie lub

mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

5.8. Transport

Materiaty na budowe placu zabaw powinny byé przewozone odpowiednimi srodkami

transportu, zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5.9. Wykonanie robot

5.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury

Montaz altany — wykopanie dotkéw pod fundamenty punktowe, wylanie fundamentéw, rozplantowanie nadmiaru
ziemi; ztozenie konstrukcji na miejscu i osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

tawo stoty - ztozenie konstrukcji na miejscu , przytwierdzenie do drewnianego podestu za pomocg $rub
Ogrodzenie - wykopanie dotkdw pod fundamenty punktowe, wylanie fundamentoéw, rozplantowanie nadmiaru
ziemi; osadzenie urzadzeh wg wytycznych producenta.

Maty wiklinowe — mocowane do istniejacego ogrodzenia za pomoca opasek zaciskowych.

5.10. Kontrola jako $ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z umowg pod wzgledem

zastosowanych materiatéw i dokltadnosci wykonania.

5.11. Obmiar robo6t

Jednostkami obmiaru sa:

Elementy malej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzen

5.12. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania rob6t z SIWZ i umowa.

5.13. Podstawa ptatno $ci

Roboty rozliczane ryczattowo .



6) Roboty w zakresie zato zenia trawnika, wykonania nasadze n i zakorowania

roslin

6.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaciji technicznej sa wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z zatozeniem trawnika, wykonaniem nasadzen i zakorowaniem roslin.

6.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 6.3.

6.3. Zakres robot obj etych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie
robot zwigzanych z zatozeniem trawnika, wykonaniem nasadzen i zakorowaniem roslin na terenie ogrédka

edukacyjnego.

6.3.1 Zakladanie trawnika
6.3.2 Wykonanie nasadze n

6.3.3 Zakorowanie ro slin

6.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

6.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i poleceniami

Zamawiajgcego .

6.6. Materiaty

1. Nasiona traw

Trawniki nalezy obsia¢ mieszankg traw, przeznaczong do trawnikéw miejskich.
Skfad mieszanki:

Wiechlina tgkowa Poa pratensis powinna stanowi¢ 40%

Kostrzewa czerwona roztogowa Festuca rubra ssp. Genina — 25%

Zycica trwata Lolium perenne — 20%

Grzebienica pospolita Cynosurus cristatus — 10%



Tymotka kolankowa Phleum nodosum — 5%.

Nasiona powinny by¢ w odpowiednim opakowaniu (nie powinny by¢ trzymane w szczelnych torbach foliowych) , z
podang data waznosci, oraz informacjg o tym jaka powierzchnie mozna obsia¢ zawartymi w opakowaniu

nasionami.
2. Materiat roslinny sadzeniowy

Dostarczone sadzonki drzew i krzewow powinny by¢ zgodne z normg PN-R-67023, wiasciwie oznaczone, tzn.
muszag mie¢ etykiety, na ktérych podana jest nazwa tacinska, forma, wybor, wysoko$¢ pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewéw powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla
gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastepujace cechy:

— pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik,

— system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwiniety, na korzeniach szkieletowych powinny
wystepowac liczne korzenie drobne,

— bryla korzeniowa powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

— pedy korony u drzew i krzewow nie powinny by¢ przyciete, chyba ze jest to ciecie formujgce, np. u form
kulistych,

— pedy boczne korony drzewa powinny by¢ rownomiernie rozmieszczone,

— przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,

— blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zarosniete, dopuszcza sie 4 niecatkowicie zarosniete blizny na

przewodniku w Il wyborze, u form naturalnych drzew.

Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

— odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

- $lady zerowania szkodnikow,

— oznaki chorobowe,

— zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniach i czesciach naziemnych,
— martwice i pekniecia kory,

— uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,

— dwupedowe korony drzew formy piennej,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,

— zte zro$niecie odmiany szczepionej z podkiadka.

Rosliny powinny by¢ dostarczone w skrzynkach lub doniczkach.

Rosliny w postaci rozsady powinny byé wyjete z ziemi na okres mozliwie jak najkrotszy, najlepiej bezposrednio

przed sadzeniem.

Do czasu wysadzenia rosliny powinny by¢ ocienione, ostoniete od wiatru i zabezpieczone przed wyschnieciem.



3. Kora dekoracyjna z drzew iglastych o frakcjach 1-6 cm, komponowana przez caty rok; w
opakowaniach badz luzem. Sktadowana luzem w pryzmach do czasu rozscielenia powinna byé

zabezpieczona przed dziataniem wiatru.

4. Zrebki dekoracyjne wyprodukowane z odpadéw drzew iglastych, zabarwionych neutralnymi dla
srodowiska barwnikami, ktére nie szkodzg roslinom. Posiadajg neutralny odczyn pH . Pakowane w

worki foliowe pojemnosci 50 .

5. Geowtdknina czarna w rolkach - 50 g/m2.

6.7. Sprzet
Roboty zwigzane z zaktadaniem trawnika, wykonywaniem nasadzen i zakorowaniem roslin moga by¢

wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

6.8. Transport
Transport materiatéw roslinnych moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci

transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzeniowej lub

korzeni i pedéw. Rosliny z brytg korzeniowa muszg mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.

Drzewa i krzewy moga by¢ przewozone wszystkimi srodkami transportowymi. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ je przed wyschnieciem i przemarznieciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsce
przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jesli jest to niemozliwe, nalezy je zadotowa¢ w miejscu

ocienionym i nie przewiewnym, a w razie suszy podlewac.

Transport nasion traw, kory dekoracyjnej i geowtdkniny moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani

tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

6.9. Wykonanie robot

6.9.1. Wykonanie trawnika

Wymagania dotyczace wykonania robét zwigzanych z trawnikami sa nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemie urodzajna teren powinien by¢ obnizony w stosunku kraweznikow o
ok. 11 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajng (ok. 10 cm)

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatkg lub zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do potowy wrzesnia,

— naterenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,



- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze byé¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST

6.9.2. Wymagania dotycz gce sadzenia drzew i krzewéw

Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewbw sg nastepujace:

— pora sadzenia — jesien lub wiosna,

— miejsce sadzenia — powinno by¢ wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

— dolki pod drzewa i krzewy powinny mie¢ wielko$¢ wskazang w dokumentacji projektowej i zaprawione ziemia,
urodzajna,

- roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ sie do 5 cm gtebiej jak rosta w szkolce. Zbyt glebokie lub ptytkie
sadzenie utrudnia prawidtowy rozwoj rosliny,

— korzenie ztamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przycigg¢,

— korzenie roslin zasypywac sypka ziemia, a nastepnie prawidtowo ubi¢, uformowac¢ miske i podlac,

— przy sadzeniu drzew formy piennej nalezy przed sadzeniem wbi¢ w dno dotu drewniany palik,

— drzewa formy piennej nalezy przywigza¢ do palika tuz pod korona,

- wysokos¢ palika wbitego w grunt powinna by¢ réwna wysokosci pnia posadzonego drzewa,

palik powinien by¢ umieszczony od strony najczesciej wiejacych wiatréw

6.9.3. Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy w sasiedztwie istniejacych drzew, nastepuje pogorszenie warunkéw glebowych, co

niekorzystnie wptywa na wzrost i rozwoj tych drzew.

W sagsiedztwie istniejacych drzew prace nalezy wykonywac recznie. W celu zabezpieczenia drzew przed

uszkodzeniami mechanicznymi pnie drzew nalezy ostoni¢ matami stomianymi i deskami.

6.9.4. Rozkladanie geowlt6kniny i korowanie ro  $lin

Geowtdknina powinna by¢ rozktadana pomiedzy posadzonymi roslinami pasami, z wycieciem otworéw na rosliny.
Na geowtéknine nalezy rozsypac¢ kore dekoracyjng warstwg grubosci 4cm

Zrebki dekoracyjne nalezy roztozy¢ bezposrednio na warstwe ziemi (bez uzycia geowtdkniny), warstwa grubosci 4
cm.

6.10. Kontrola jako $ci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z umowag pod wzgledem zastosowanych materiatéw i
doktadnosci wykonania.

6.11. Obmiar robo6t

Jednostkami obmiaru sa:
m? (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw
szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub krzewu.

m? (metr kwadratowy) wyscielenia geowtokniny i zakorowania roslin



6.12. Odbiér rob6t

Odbioru rob6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania rob6t z SIWZ i umowa,.

6.13. Podstawa ptatno $ci

Roboty rozliczane ryczattowo .



